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车道偏离
辅助

行人
检测

车辆碰撞
规避

嵌入式系统
和计算机视觉
怎样塑造
我们的未来

无人驾驶领域的
嵌入式视觉市场规模
预计在2021年将达到
420亿美元

采用可编程逻辑的
系统级芯片(SoC)
能创建功耗更低、
效率更高的数据通路
让机器得以实现更高功能性的
决策

实现完全无人驾驶的不同阶段:

高级驾驶辅助系统
是嵌入式视觉的
重点应用市场之一，
其功能包括：

  20%
的消费者愿意为自动驾驶应用支付多达

3,000 美元

$42.4B

移动设备控制的
信息娱乐

系统

基于人工智能的
车载助手 

以数字来看
嵌入式视觉

紧急和自动化
刹车及转向

系统

驾驶员辅助（车道偏离告警或盲区监控）

LEVEL 0

辅助驾驶（自适应巡航控制或协助泊车和车道保持）

LEVEL 1

部分自动化（协助高速公路驾驶或泊车）

LEVEL 2

有条件的自动化（高速公路和交通堵塞驾驶）

LEVEL 3

高度自动化（城市道路驾驶和代客无人驾驶泊车）

LEVEL 4

完全自动化（综合以上各级别的无人驾驶）

LEVEL 5

利用系统级芯片(SOC)处理器
实现软件可编程能力

利用由设计师定义的FPGA互
联实现硬件可编程能力
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以前，采用外部芯片和预写入的硬件互连，
减慢了机器视觉的处理速度。 

如今，利用 all Programmable 技术，从摄像
头获取信息并转化为汽车采取行动的复杂过程
变得更加容易。

嵌入式视觉
如何产生

All Programmable 
技术让高水平的自动化
从复杂变得明晰

了解安富利能如何帮助您迈向卓越
avnet.com/embeddedvision
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